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Berté, A., 46
Bertotto, A., 144
birapport, 231
Birkhoff, G.D., 75
bissectrice, 89, 154
bissectrice d’un triangle, 92
Bkouche, R., 36, 42, 51

Blossfeldt, K., 42
bonhomme d’Ampère, 298
Borel, É., 42
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compréhension, 46
condition d’équilibre, 270
conditions déterminantes du parallélogramme,
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parallélogramme, 47, 48, 129, 130, 145, 150,

190, 192
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triangle isocèle, 47, 82, 83, 199
triangle rectangle, 198, 199

Van Dieren, F., 214, 245
Van Troeye, M.-F., 245
variation de position, 267
vecteur glissant, 271



Index 319

vecteur libre, 261
Viator, 232
vitesse, 272
vitesse absolue, 272
vitesse d’entrâınement, 272
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Chapitre 3. Les objets géométriques : du simple au complexe 41
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1 Des premières inférences à la théorie . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 71
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Chapitre 9. Le théorème de Pythagore 123
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2 Réciproque du théorème . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 124

Chapitre 10. Parallèles et longueurs 127
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Introduction 239
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5 Généraliser les rapports . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 264

Chapitre 18. Vecteurs 266

1 Variations de position ou translations . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 267
2 Forces appliquées en un point . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 268
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